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ABB robotics in Education - IRB14050 vers. A 
Soluzione “ABX-ABBIRB14050A” 

 
Importo:    € 31.050,00 

 

Codice MePA per acquisto intera soluzione: ABX-ABBIRB14050A 
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Obiettivi del laboratorio 
Il laboratorio ha l’obiettivo di: 

• Introdurre gli studenti all’utilizzo della robotica collaborativa (cobot) tramite il robot ABB IRB 14050 YuMi 
single-arm, progettato per operare in ambienti condivisi tra uomo e macchina. 

• Favorire lo sviluppo di competenze avanzate nella robotica flessibile, grazie alla presenza di una pinza 
servoattuata con ventosa e di un sistema di visione integrata. 

• Offrire esperienze pratiche di integrazione tra robot, sensori e ambiente, attraverso pannelli sinottici e 
sistemi di visione retroilluminati (VILBOX). 

• Avvicinare gli studenti a scenari reali di automazione orientata all’industria 4.0, focalizzandosi su applicazioni 
collaborative, flessibili e sicure. 

 
Finalità didattiche 
Il laboratorio consente di perseguire le seguenti finalità didattiche: 

• Robotica collaborativa: comprensione del funzionamento e della logica di impiego di un cobot in ambienti 
industriali, con focus sulla sicurezza intrinseca e sull’interazione uomo-macchina. 

• Controllo e attuazione: utilizzo di una pinza servo con ventosa, per eseguire movimenti adattivi e 
manipolazioni delicate su oggetti diversi. 

• Integrazione sensoriale: apprendimento delle basi della visione artificiale tramite l’utilizzo della telecamera 
2D abbinata a pannelli retroilluminati e kit demo per visione (VIDEMO), con esercizi pratici di localizzazione e 
riconoscimento oggetti. 

• Gestione I/O digitali: interazione con il pannello sinottico (4IN/4OUT) per comprendere la logica di segnali in 
ingresso e uscita all’interno di un impianto automatizzato. 

• Didattica applicata: sviluppo di micro-progetti che simulano casi industriali reali, come selezione, prelievo, e 
posizionamento di oggetti riconosciuti dalla visione. 

 
Conclusione 
Il laboratorio basato su IRB 14050 YuMi single-arm, integrato con pinza servo-ventosa e sistema di visione 2D, 
rappresenta una piattaforma didattica moderna, compatta e altamente tecnologica, pensata per avvicinare studenti 
e docenti ai concetti chiave dell’automazione collaborativa. 
Attraverso l'utilizzo combinato di attuatori adattivi, sistemi di visione e pannelli I/O, il laboratorio consente di 
affrontare tematiche multidisciplinari che spaziano dalla robotica alla meccatronica, fino alla programmazione di 
logiche di controllo. È lo strumento ideale per promuovere un apprendimento pratico e orientato al lavoro, in piena 
sintonia con le esigenze delle imprese che operano nell’ambito dell’Industria 4.0 e della smart manufacturing. 
 
Questa soluzione include sistemi tecnologici utili a favorire l'inclusione e le pari opportunità per l’uso di metodologie 

didattiche innovative. Pensata per promuovere un apprendimento attivo e collaborativo.  
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Dettaglio tecnico della soluzione 

Indicazione prodotto Q.tà 

KIT IRB 14050 Senza tavolo + Pinza servo con 1 Ventosa e Telecamera  

KIT IRB 14050 Senza tavolo + Pinza servo con 1 Ventosa e Telecamera 
Composto da: 
N°1 Pannello Sinottico 4IN4OUT 
N°1 Pannello retroilluminato per visione integrata VILBOX 
N°1 Kit demo visione integrata VIDEMO 

1 

Dettaglio IRB 14050-0.5/0.5 
MANIPULATOR 

• 3300-5: Manipulator variant: IRB 14050-0.5/0.5 

• 3350-300: Manipulator protection: Base 30 

• 3309-2: Robot cabling routing: From side of base 
CONTROLLER 

• 3000-130: Controller variant: OmniCore C30 

• 3001-2: Controller encapsulation: Desktop 

• 3004-1: Operating temperature: Max 45deg 

• 3006-1: Standards: UL/CSA 

• 3007-2: Mains voltage: 110-230 V AC ±10% 

• 3013-1: Connected Services: Wired LAN 

• 3014-1: Ethernet switch: 5 port Ethernet switch 

• 3016-2: FlexPendant: FlexPendant 10m 

• 3020-2: PROFINET SW Device: PROFINET Device 

• 3032-1: 3032-1 Base Dig. 16In/16Out: Base Dig. 16In/16Out 1 
FLOOR CABLES 

• 3200-2: Manipulator cable – Length: 7m 

• 3203-7: Mains cable: All regions cable, 5m 
ROBOTWARE 

• 3101-4: Absolute Accuracy: AbsAcc All mounting pos 

• 3120-2: FlexPendant base apps: Essential app package 

• 3151-1: FlexPendant independent apps: Program package 
APPLICATION 

• 1512-1: First gripper Servo: Servo 

• 1513-1: First gripper Vacuum 1: Vacuum 1 

• 1515-1: First gripper Vision: Vision 
WARRANTY 

• 438-8: Warranty: Stock warranty 
GENERAL 

• 448-125: Delivery project: CN Standard 
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CATALOGO GENERALE ABB – Soluzioni robotica: 

https://mydidactstore.it/content/catalog/ABX-ABB-Soluzioni_robotica.pdf 

 

Ulteriori dettagli di prodotto, foto e i prezzi singoli sono richiedibili ai ns. uffici. 

 
 

Prezzo Iva esclusa Prezzo Iva inclusa 

€ 31.050,00 € 37.881,00 
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